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WSKAZOWKI OGOLNE

56191003

Napedy nasadowe-ELEKTROMAT przeznaczone sg do obcigzen, ktdore muszg by¢
zabezpieczone przed nagtym opadnieciem, np.:

- bramy rolowane, kraty zwijane

- bramy segmentowe bez sprezyn - lub z zréwnowazeniem odwaznikowym

Zastosowanie ELEKTROMATU do jakiegokolwiek innego celu wymaga wczesniejszego
uzgodnienia z producentem.

Dokonywanie jakichkolwiek zmian w ELEKTROMACIE (na przyktad zmiany potgczen
kablowych) powoduje wygasniecie waznosci oswiadczenia producenta.

URZADZENIE ZABEZPIECZAJACE

“Der Sichere - Kompakt” lub ,,Der Sichere ,, to napedy nasadowe z zintegrowanym urzgdzeniem
zabezpieczajgcym w przektadni. Poprzez testy konstrukcyjne zostato potwierdzone iz
zithegrowane urzgdzenie zabezpieczajgce porusza sie nieobcigzone i nie ulega zuzyciu.

Podczas uszkodzenia przektadni urzgdzenie zabezpieczajace uaktywnia si¢ samoczynnie.
Ciezar poruszony przez naped zostaje przy pomocy urzadzenia zabezpieczajgcego w danej
pozycji bez gwattownego uderzenia w bezruch doprowadzony. Roztgczenie elektrycznego
zasilania nie jest konieczne gdyz w przypadku uszkodzenia przektadni, pomigdzy silnikiem
a watem napedowym doptyw sity jest przerwany.

W wyniku zadziatania urzgdzenia zabezpieczajgcego naped ulega uszkodzeniu i nalezy go
wymienic.

Urzadzenie zabezpieczajgce objawia sie nastepujgcymi zaletami :

- zabezpieczenie przed peknieciem simacznicy i kota slimakowego
- niezalezne od obrotéw

- niezalezne od kierunku obrotow

- pozycja montazu dowolna

- niezalezne od wibracji

- niewymagajgce konserwacji

- samokontolujgce

- bardzo dobre wtasciwosci amortyzujgce w przypadku zadziatania
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WSKAZOWKI NATEMAT BEZPIECZENSTWA

Wskazéwki podstawowe

Naped zostat skonstruowany i przebadany zgodnie z wymaganiami norm EN 12453
Bezpieczenstwo eksploatacji bram z napedem — wymagania i EN 12604 Bramy — aspekty
mechaniczne zostato oddane do eksploatacji w stanie technicznej gotowosci do uzycia,
nie budzgcym zastrzezen.

Dla utrzymania stanu bezpiecznej eksploatacji uzytkownik zmuszony jest do przestrzegania
wszystkich wskazéwek zawartych w instrukcji obstugi.

Zasadniczo przy urzgdzeniach elektrycznych powinny pracowacé tylko osoby wykwalifikowane
z uprawnieniami. Osoby te zmuszone sg do oceny im powierzonych prac, rozpoznania
mozliwych Zrédet zagrozen i uzycia odpowiednich Srodkow bezpieczenstwa.
Przebudowywanie lub dokonywanie zmian w ELEKTROMACIE dopuszczalne jest tylko po
uprzednim uzgodnieniu z producentem. Oryginalne czesci zamienne i akcesoria, dopuszczone
przez producenta, sg waznymi czynnikami, pozwalajgcymi zachowaé bezpieczenstwo
urzgdzenia. W przypadku zastosowania innych czesci wygasa odpowiedzialnosé.
Bezpieczenstwo eksploatacji dostarczonego ELEKTROMATU zagwarantowane jest tylko
przy zastosowaniu go zgodnie z jego przeznaczeniem. W zadnym wypadku nie wolno
przekraczaé¢ wartosci granicznych, podanych w danych technicznych (patrz odpowiednie
rozdziaty instrukcji obstugi).

Przepisy bezpieczenstwa

Podczas instalaciji, rozruchu, konserwacji i kontroli sterowania nalezy przestrzegac przepisow
bezpieczenstwa i zapobiegania nieszczesliwym wypadkom, obowigzujacych dla danego
przypadku stosowania.
Nalezy przestrzegac zwtaszcza nastepujgcych przepisow (wykaz niepetny)
Normy europejskie:
- EN12453
Bezpieczenstwo eksploatacji bram z napedem — wymagania
- EN12604
Bramy — aspekty mechaniczne
dodatkowo nalezy przestrzega¢ normatywnych zalecen, zawartych w wyzej wymienionych
normach.
Przepisy VDE
- VDE 0100
Zarzadzenie na temat budowy urzadzen wysokiego napiecia o napieciu
znamionowym do 1000V
- VDEO0105
Eksploatacja urzgdzen wysokiego napiecia
- EN60204-1/VDE 0113-1
Urzadzen elekirycznych z elektronicznymi zespotami dziatania
- EN60335-1/VDE 700 —1
Bezpieczenstwo urzadzen elektrycznych dla gospodarstwa domowego i tym
podobnych zastosowan

Przepisy przeciwpozarowe
Przepisy o zapobieganiu nieszczesliwym wypadkom

Uwaga!
Nalezy przestrzegac norm i przepiséw, obowigzujgcych w Panstwa kraju!
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WSKAZOWKI NATEMAT BEZPIECZENSTWA

Wyjasnienie symboli zagrozenia

W niniejszej instrukcji eksploatacji podane sg WSKAZOWKI, majgce decydujgce znaczenie
dla bezpiecznego obchodzenia sie¢ z ELEKTROMATEM.

Poszczegdlne wskazdéwki majg nastepujace znaczenie:

ZAGROZENIE
Oznacza wystepowanie zagrozenia dla zycia lub zdrowia uzytkownika w
przypadku niepodjecia odpowiednich srodkdéw ostroznosci.

UWAGA

Oznacza ostrzezenie przed mozliwymi uszkodzeniami ELEKTROMATU lub
innych wartosci trwatych w przypadku niepodjecia odpowiednich srodkow
ostroznosci.

Ogdlne uwagi o zagrozeniach i Srodkach bezpieczenstwa

Ponizsze wskazdwki na temat zagrozen nalezy rozumiec jako ogdlne wytyczne, obowigzujgce
przy obchodzeniu sie z ELEKTROMATEM w potgczeniu z innymi urzgdzeniami. Wskazéwki
te muszg by¢ koniecznie przestrzegane podczas instalacji i eksploatacji.

® Nalezy przestrzegaé przepisOw bezpieczenstwa i zapobiegania
nieszczesliwym wypadkom, obowigzujgcych dla danego zastosowania.
Zabudowa ELEKTROMATU oraz otwieranie pokryw lub oston i wykonywanie
przytacza elektrycznego muszg by¢ wykonywane w stanie bez napiecia.

® ELEKTROMAT musi zosta¢ zainstalowany razem z pokrywami i
zabezpieczeniami, zgodnymi z przeznaczeniem urzadzenia. Nalezy przy tym
zwrdci¢ uwage na prawidtowe osadzenie ewentualnych uszczelek i wiasciwe
dociggniecie ztaczy gwintowych.

® W przypadku ELEKTROMATOW, podtaczonych lokalnie na state do sieci,
nalezy zabudowac wytgcznik gtéwny z odpowiednim zabezpieczeniem
wstepnym, odtgczajacy wszystkie bieguny zasilania.

® Nalezy regularnie sprawdzac kable i przewody pod napieciem, czy nie maja
one uszkodzonej izolacji albo nie sg przerwane. W razie stwierdzenia
uszkodzenia okablowania nalezy natychmiast wytgczy¢ zasilanie i wymienic
uszkodzone elementy okablowania.

® Przed rozruchem urzadzenia nalezy sprawdzi¢, czy dopuszczalny zakres
napiec¢ urzgdzenia odpowiada lokalnemu napieciu sieci.

® Elementy do WYLACZANIA AWARYJNEGO zgodnie z VDE 0113 muszg
dziata¢ we wszystkich trybach pracy urzadzenia sterowniczego. Odblokowanie
elementu WYLACZANIA AWARYJNEGO nie moze spowodowacé
niekontrolowanego lub niezdefiniowanego ponownego ruszenia urzgdzenia.
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DANE TECHNICZNE s18.20/S114.15/S114.20

56030002

Wielkosé Sl 8.20 Sl 14.15 Sl 14.20
Moment napedowy Nm 80 140 140
Moment oporowy Nm 310 310 310
Predkos¢ obrotowa watu min-1 20 15 20
Moc silnika kW 0,30 0,35 0,45
Napiecie robocze \' 3 x 230/400 3 x 230/400 3 x 230/400
Czestotliwosé Hz 50 50 50
Napiecie sterowania \ 24 24 24
Prad znamionowy silnika A 26/15 3,3/1,9 3,5/2,0
Wzgledny czas pracy silnika % S3-60% S3-60% S3-60%
Przewdd zasilajgcy, zabezpieczenie 5x 1,5/ 5x 1,5/ 5x 1,5/
10 A bezwtadny |10 A bezwiadny [10 A bezwtadny
Zakrgs pracy wy’rlqcznikéw krancowych, 20 (14%) 20 (14%) 20 (14%)
max.liczba obrotéw watu
Dopuszczalny zakres temperatury -5°C / +40°C -5°C / +40°C -5°C / +40°C
Trwaty poziom ci$nienia akustycznego |dB(A) <70 <70 <70
Rodzaj zabezpieczenia IP 54 54 54
Ciezar ELEKTROMATU kg 15,5 17 16

*Zakres wytgcznikéw krancowych przy srednicach watu & 30mm

W przypadku identycznych konstrukcyjnie ELEKTROMATOW albo przy wielko$ciach
specjalnych moga wystepowac odchylenia — zwtaszcza w zakresie momentu napedowego,
predkosci obrotowej watu i danych silnika. W kazdym przypadku obowigzujg informacije z

tabliczki identyfikacyjnej.

Strona M 6




RYSUNKI ELEMENTOW Z WYMIARAMI
S18.20/S114.15/S114.20

56040033

145 209
I_=|[_}=I_I
= @4 50
-~
i <
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100
105 57/ B D
Wykonanie NHK

Korba reczna

@ Przek’ra.dnia Slimakowa z urzgdzeniem Srednica watu nasadowego| g mm) | H (mm)
chwytajacym / watem nasadowym D (mm)

(2) Silnik elektryczny 25 8 28,3

(3) Wyltgcznik kraricowy 25,4 6,35 28,4

(4) Sterowanie z stycznikami zwrotnymi, 30 8 333

zdejmowane z kablem 0,7 m

@ Awaryjne uruchamianie rgczne max. sita recznego urachamiania (N)

Wielkosé NHK | KNH
Sl 18.20 80 210
Sl 14.15 140 110
Sl 14.20 140 110

- Zastrzega sie mozliwos¢ zmian konstrukcyjnych i zmian wymiarow.
- W przypadku wielkos$ci specjalnych mozliwe sg roznice dtugos$ci tgcznej i Srednicy silnika
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DANE TECHNICZNE SIK20.12 WS /SIK 15.12/ SIK 23.12

56030006

Przewdd zasilajgcy, zabezpieczenie

10 A bezwtadny

10 A bezwtadny

SIK 20.12 WS
Wielkosé prad SIK 15.12 SIK 23.12
jednofazowy
Moment napedowy Nm 200 150 230
Moment oporowy Nm 510 510 510
Predkos¢ obrotowa watu min-1 12 12 12
Moc silnika kW 0,40 0,40 0,40
Napiecie robocze Vv 1 x 230 3 x 230/400 3 x 230/400
Czestotliwos¢ Hz 50 50 50
Napiecie sterowania \ 24 24 24
Prad znamionowy silnika A 5,4 1,6/0,9 2,3/1,6
Wzgledny czas pracy silnika Y% S2-5min S3-60% S3-60%
3x1,5%/ 5x 1,5%/ 5x 1,5%/

10 A bezwtadny

Zakres pracy wytgcznikow krarcowych,

max.liczba obrotéow watu 20 20 20
Dopuszczalny zakres temperatury -5°C / +40°C -5°C / +40°C -5°C / +40°C
Trwaty poziom ci$nienia akustycznego |dB(A) <70 <70 <70
Rodzaj zabezpieczenia IP 54 54 54
Ciezar ELEKTROMATU kg 16 16 16

W przypadku identycznych konstrukcyjnie ELEKTROMATOW albo przy wielkoéciach
specjalnych moga wystepowac odchylenia — zwtaszcza w zakresie momentu napedowego,
predkosci obrotowej watu i danych silnika. W kazdym przypadku obowigzujg informacje z

tabliczki identyfikacyjnej.
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RYSUNKI ELEMENTOW Z WYMIARAMI
SIK 20.12 WS / SIK 15.12/ SIK 23.12

56040032

108 276
o o '\’3
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100
Wykonanie NHK
Korba reczna
(1) Przektadnia $limakowa z urzagdzeniem max. sita recznego urachamiania ( N')
chwytajgcym / watem nasadowym Wielkosé NHK | s2k
@ Silnik ele,ktrycz,ny SIK 20.12 WS 75 200
@ Wytgcznik krancowy
. . . . SIK 15.12 60 150
(4) Sterowanie z stycznikami zwrotnymi,
zdejmowane z kablem 0,7 m SIK 23.12 85 230

@ Awaryjne uruchamianie reczne

- Zastrzega sie mozliwos¢ zmian konstrukcyjnych i zmian wymiardw.
- W przypadku wielkosci specjalnych mozliwe sg réznice dtugosci tagcznej i Srednicy silnika
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DANE TECHNICZNE si117.15/S117.24

56030027

Wielkosé S117.15 Sl 17.24
Moment napedowy Nm 170 170
Moment oporowy Nm 510 510
Predkos¢ obrotowa watu min-1 15 24
Moc silnika kW 0,40 0,40
Napiecie robocze Vv 3 x 230/400 3 x 230/400
Czestotliwos¢ Hz 50 50
Napiecie sterowania Vv 24 24
Prad znamionowy silnika * A 4,3/2,5 3,3/1,9
Wzgledny czas pracy silnika % S3-60% S3-60%
Przewdd zasilajacy, zabezpieczenie 5x1,5°/10A |5x 1,5°/10 A
bezwtadny bezwtadny
Zakres pracy wytgcznikéw krancowych,
max.liczba obrotow watu 20 20
Dopuszczalny zakres temperatury -5°C/ +40°C | -5°C/ +40°C
Trwaty poziom cisnienia akustycznego dB(A) <70 <70
Rodzaj zabezpieczenia IP 54 54
Ciezar ELEKTROMATU kg 15,5 16

* w napedach bram krétkotrwaty pobér pradu moze by¢ nawet czterokrotnie wyzszy od pragdu znamionowego

W przypadku identycznych konstrukcyjnie ELEKTROMATOW albo przy wielko$ciach
specjalnych moga wystepowac odchylenia — zwtaszcza w zakresie momentu napedowego,
predkosci obrotowej watu i danych silnika. W kazdym przypadku obowigzujg informacije z

tabliczki identyfikacyjnej.
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RYSUNKI ELEMENTOW Z WYMIARAMI
S117.15/S117.24 56040038

145 209

39

99

120
Wykonanie NHK

Korba reczna

@ Przek’ra.dnia slimakowa z urzgdzeniem Srednica watu nasadowego| g m) | H (mm)
chwytajgcym / watem nasadowym D (mm)

(2) Silnik elektryczny 25,40 6,35 28,00

(3) Wytacznik kraricowy 30,00 8,00 33,30

(4) Sterowanie z stycznikami zwrotnymi, 31,75 6,35 34,70

zdejmowane z kablem 0,7 m
@ Awaryjne uruchamianie reczne

(6) Stopa mocujgca do montazu max. sita recznego urachamiania (N )

poziomego i pionowego Wielkos¢ NHK | KNH
(7) Hamulec elektromagnetyczny SI17.15 75 | 100
(tylko przy SI 17.24) S117.24 9 | 120

- Zastrzega sie mozliwos$¢ zmian konstrukcyjnych i zmian wymiardw.
- W przypadku wielkos$ci specjalnych mozliwe sg réznice dtugosci tagcznej i Srednicy silnika

Seite M 11



DANE TECHNICZNE

S125.10/ S125.15/ S125.15 WS / S140.10 / SI 40.15/ S1 55.10 / Sl 55.15

56030007

Wielkosé Sl 25.10 Sl1 40.10 S1 55.10
Moment napedowy Nm 250 400 550
Moment oporowy Nm 635 1020 1400
Predkos¢ obrotowa watu min-1 10 10 10
Moc silnika kW 0,55 0,75 0,75
Napiecie robocze \ 3 x 230/400 3 x 230/400 3 x 230/400
Czestotliwos¢ Hz 50 50 50
Napiecie sterowania \ 24 24 24
Prad znamionowy silnika A 3,5/2,0 4,8/2,8 8,0/4,6
Wzgledny czas pracy silnika % S3-60% S3-60% S3-60%
Przewdd zasilajgcy, zabezpieczenie 5x15°/10A |5x1,5°/10A |5x 1,5/ 10 A

bezwtadny bezwtadny bezwtadny
rzne;f(r‘isc Z"gzcg’b‘:‘(’)ﬁ?xzv\r/‘g;sw kraricowych, 10 (20, 60, 110)[10 (20, 60, 110){10 (20, 60, 110)
Dopuszczalny zakres temperatury -5°C/ +40°C | -5°C/ +40°C | -5°C/ +40°C
Trwaty poziom ci$nienia akustycznego |dB(A) <70 <70 <70
Rodzaj zabezpieczenia IP 54 54 54
Ciezar ELEKTROMATU kg 23 26 30

Sl 25.15 WS
Wielkosé Sl 25.15 prad Sl 40.15 Sl 55.15
jednofazowy

Moment napedowy Nm 250 250 400 550
Moment oporowy Nm 635 635 1020 1400
Predkos¢ obrotowa watu min-1 15 15 15 15
Moc silnika kW 0,40 0,75 1,10 1,10
Napiecie robocze \ 3 x 230/400 1 x 230 3 x 230/400 3 x 230/400
Czestotliwos¢ Hz 50 50 50 50
Napiecie sterowania \ 24 24 24 24
Prad znamionowy silnika A 3,1/1,8 8,0 46/2,7 7,3/4,2
Wzgledny czas pracy silnika %o S3-60% S3-60% S3-60% S3-60%
Przewéd zasilajacy, zabezpieczenie 5x1,5°/10A |3x1,5°/10A [5x 1,52/ 10A |5x 1,52/ 10 A

bezwtadny bezwtadny bezwtadny bezwtadny
fan(rTISC Z"t:zcg’bg?xz\,\t‘;fsw kraricowych, 10 (20, 60, 110)|10 (20, 60, 110){10 (20, 60, 110)|10 (20, 60, 110)
Dopuszczalny zakres temperatury -5°C/ +40°C | -5°C/ +40°C | -5°C/ +40°C | -5°C/ +40°C
Trwaty poziom ci$nienia akustycznego |dB(A) <70 <70 <70 <70
Rodzaj zabezpieczenia IP 54 54 54 54
Ciezar ELEKTROMATU kg 21 27 28 30

W przypadku identycznych konstrukcyjnie ELEKTROMATOW albo przy wielko$ciach
specjalnych moga wystepowac odchylenia — zwtaszcza w zakresie momentu napedowego,
predkosci obrotowej watu i danych silnika. W kazdym przypadku obowigzujg informacije z

tabliczki identyfikacyjnej.
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RYSUNKI ELEMENTOW Z WYMIARAMI
S125.10/S125.15/S125.15WS /S140.10 / S1 40.15/ SI1 55.10 / SI 55.15  scou00as

Kondensator (tylko dla %
pradu jednofazowego) g 1479
190 NS 93 .
* Wymiary w klamrach dla
145 K 209 | S125.15WS /55.10/55.15
= ;@ jn
) e T |
135 (160)+ — 1D @ ,%;
gl . )g 5 | -
2 LA =
(6)
1L ]35 12,5 ]
1 1 65 100
120 200
120 | Dﬁﬂt B
Wykonanie NHK 219 S

Korba reczna

@ Przektadnia Slimakowa z urzgdzeniem @ Sterowanie z stycznikami zwrotnymi,

chwytajgcym / watem nasadowym zdejmowane z kablem 0,7 m
(2) Silnik elektryczny (5) Awaryjne uruchamianie reczne
@ Wytacznik kraicowy @ Stopa mocujgca do montazu poziomego i pionowego

@ Hamulec elektromagnetyczny
(tylko przy SI 55.10/ SI 55.15)

max. sita recznego urachamiania (N )

Srednica
Wielkos¢ watu B (mm) | H (mm) Wielkos¢ NHK KNH
nasadowego

S125.10 30 8 33,3 S125.10 85 110 (i=2)
S125.15 30 8 33,3 S125.15 85 110 (i=2)
SI125.15 WS 30 8 33,3 S125.15 WS 85 110 (i=2)
S140.10 40 12 43,3 S140.10 130 75 (i=3,5)
Sl 40.15 40 12 43,3 S140.15 130 75 (i=3,5)
S155.10 40 12 43,3 S155.10 285 165 (i=3,5)
Sl 55.15 40 12 43,3 S1 55.15 285 165 (i=3,5)

- Zastrzega sie mozliwos¢ zmian konstrukcyjnych i zmian wymiardw.
- W przypadku wielkosci specjalnych mozliwe sg roznice dtugos$ci tgcznej i Srednicy silnika
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DANE TECHNICZNE si25.24/S125.35/SI135.30/ Sl 40.24

56030020

Wielkosé SIK 25.24 SIK 25.35
Moment napedowy Nm 250 250
Moment oporowy Nm 635 635
Predkosé obrotowa watu min-1 25 35
Moc silnika kW 0,85 0,85
Napiecie robocze \" 3 x 230/400 3 x 230/400
Czestotliwosé Hz 50 50
Napiecie sterowania \ 24 24
Prad znamionowy silnika A 3,7/ 2,1 3,7/2,1
Wzgledny czas pracy silnika % S$3-60% S3-60%
Przewdd zasilajgcy, zabezpieczenie 5x 1,5°/ 5x 1,5/
10 A bezwtadny | 10 A bezwiadny
s lozba ohrotow sty 20 (60, 110) | 20 (60, 110
Dopuszczalny zakres temperatury -5°C / +40°C -5°C / +40°C
Trwaty poziom ci$nienia akustycznego dB(A) <70 <70
Rodzaj zabezpieczenia IP 54 54
Ciezar ELEKTROMATU kg 26 26
Wielkosé SIK 35.30 SIK 40.24
Moment napedowy Nm 350 400
Moment oporowy Nm 890 1020
Predkosé obrotowa watu min-1 30 24
Moc silnika kW 1,10 1,10
Napiecie robocze Vv 3 x 230/400 3 x 230/400
Czestotliwos¢ Hz 50 50
Napiecie sterowania \ 24 24
Prad znamionowy silnika A 46/2,7 46/2,7
Wzgledny czas pracy silnika % S$3-60% S3-60%
Przewdd zasilajgcy, zabezpieczenie 5x 1,5°/ 5x1,5%/
10 A bezwtadny | 10 A bezwtadny
e T w010 | @ 10
Dopuszczalny zakres temperatury -5°C / +40°C -5°C / +40°C
Trwaty poziom ci$nienia akustycznego dB(A) <70 <70
Rodzaj zabezpieczenia IP 54 54
Ciezar ELEKTROMATU kg 29 29

W przypadku identycznych konstrukcyjnie ELEKTROMATOW albo przy wielko$ciach
specjalnych moga wystepowac odchylenia — zwtaszcza w zakresie momentu napedowego,
predkosci obrotowej watu i danych silnika. W kazdym przypadku obowigzujg informacije z

tabliczki identyfikacyjnej.
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RYSUNKI ELEMENTOW Z WYMIARAMI
S125.24 / S1 25.35/ S1 35.30 / S1 40.24 56040035

341

205

120

Wykonanie NHK
Korba reczna

@ Przekfadnia slimakowa z urzgdzeniem @ Sterowanie z stycznikami zwrotnymi,

chwytajacym / watem nasadowym zdejmowane z kablem 0,7 m
(2) Silnik elektryczny (5) Awaryjne uruchamianie reczne
@ Wytacznik krancowy @ Stopa mocujgca do montazu poziomego i pionowego

@Hamulec elektromagnetyczny

max. sita recznego urachamiania (N )

Srednica watu
Wielkosé nasadowego | B (mm) | H (mm) Wielkosé NHK KNH
D (mm)
Sl 25.24-30 30 8 33,3 S125.24 170 | 100 (i=3,5)
Sl 25.35-30 30 8 33,3 S125.35 180 | 105 (i=3,5)
SI1 35.30-40 40 12 43,3 S1 35.30 210 | 125 (i=3,5)
Sl 40.24-40 40 12 43,3 S140.24 225 | 130 (i=3,5)

- Zastrzega sie mozliwos¢ zmian konstrukcyjnych i zmian wymiardw.
- W przypadku wielkosci specjalnych mozliwe sg réznice dtugosci tagcznej i Srednicy silnika
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DANE TECHNICZNE

S175.10/S175.15/S1100.10/ SI1 100.24 / S1 140.7 / S1 60.24 / S1 75.24

56030021

Wielkosé Sl1 75.10 SlI 75.15 Sl1 100.10 Sl1 100.24
Moment napedowy Nm 750 750 1000 1000
Moment oporowy Nm 2840 2840 2840 2840
Predkos$¢ obrotowa watu min-1 10 15 10 24
Moc silnika kW 1,10 1,10 1,30 3,00
Napiecie robocze \Y 3 x 230/400 3 x 230/400 3 x 230/400 3 x 230/400
Czestotliwosé Hz 50 50 50 50
Napiecie sterowania \" 24 24 24 24
Prad znamionowy silnika A 7,8/45 7,1/41 11,3/6,5 12,0/ 6,9
Wzgledny czas pracy silnika % S3-60% S3-60% S3-60% S3-60%
5x1,5°/ 5x1,5°/ 5x1,5°/ 5x1,5°/
Przewod zasilajgcy, zabezpieczenie 10A 10A 10A 10A
bezwtadny bezwtadny bezwtadny bezwtadny
izx‘“ fiscfgzcgb‘:(’){?xzv\r/‘;jw krancowych, 20 (60, 110) | 20 (60, 110) | 20 (60, 110) | 20 (60, 110)
Dopuszczalny zakres temperatury -5°C/ +40°C | -5°C/ +40°C | -5°C/+40°C | -5°C/ +40°C
Trwaty poziom cisnienia akustycznego |dB(A) <70 <70 <70 <70
Rodzaj zabezpieczenia IP 54 54 54 54
Ciezar ELEKTROMATU kg 47 47 49 55
Wielkosé SlI 140.7 Sl 60.24 S| 75.24
Moment napedowy Nm 1400 600 750
Moment oporowy Nm 2840 2840 2840
Predkos¢ obrotowa watu min-1 7 24 24
Moc silnika kW 1,10 1,50 2,00
Napiecie robocze \Y 3x230/400 | 3x230/400 | 3x230/400
Czestotliwosé Hz 50 50 50
Napiecie sterowania \Y 24 24 24
Prad znamionowy silnika A 71/ 41 6,8/ 3,9 8,1/4,7
Wzgledny czas pracy silnika % S3-60% S3-60% S3-60%
5x1,5%/ 5x1,5%/ 5x1,5%/
Przewdd zasilajagcy, zabezpieczenie 10A 10A 10A
bezwtadny bezwtadny bezwtadny
rznaalj:ii fgzcgb‘;‘g?xz\;ﬁw kraricowych, 20 (60, 110) | 20 (60, 110) | 20 (60, 110)
Dopuszczalny zakres temperatury -5°C/ +40°C | -5°C/+40°C | -5°C/ +40°C
Trwaty poziom cisnienia akustycznego (dB(A) <70 <70 <70
Rodzaj zabezpieczenia IP 54 54 54
Ciezar ELEKTROMATU kg 55 44 48

W przypadku identycznych konstrukcyjnie ELEKTROMATOW albo przy wielko$ciach specjalnych
moga wystepowac odchylenia — zwtaszcza w zakresie momentu napedowego, predkosci obrotowe;j
watu i danych silnika. W kazdym przypadku obowigzujg informacje z tabliczki identyfikacyjne;.

StronaM 16




RYSUNKI ELEMENTOW Z WYMIARAMI
S175.10/S175.15/S1100.10 / S1 100.24 / S1 140.7 / S1 60.24 / SI1 75.24  sous

160 (S 140.7: 170)

Wykonanie NHK
Korba reczna

209

401

2350

326

155

192 Q)

@ Przektadnia slimakowa z urzgdzeniem @ Sterowanie z stycznikami zwrotnymi,
chwytajacym / watem nasadowym

@ Silnik elektryczny

@ Wytacznik krancowy

zdejmowane z kablem 0,7 m
@ Awaryjne uruchamianie reczne
@ Stopa mocujaca do montazu poziomego i pionowego
@ Hamulec elektromagnetyczny

Srednica watu max. sita recznego urachamiania ( N)
Wielkos¢é nasadowego | B (mm) | H (mm)
D (mm) Wielkosé NHK KNH

S175.10 55 16 59,3

S175.15 55 16 593 S175.10 285 230 (i=3,5)
SI1100.10 55 16 59,3 S175.15 285 230 (i=3,5)
S| 100.24 55 16 59.3 S1100.10 345 280 (i=3,5)
S| 140.7 55 16 59,3 S1100.24 200 160 (i=3,5)
Sl 60.24* 45 14 48,8 S1140.7 250 200 (i=3,9)
S160.24 55 16 59,3 S160.24 190 155 (i=3,5)
S175.24 55 16 59,3 S175.24 285 230 (i=3,5)

* Na zyczenie jako napedy zamienne w ofercie

- Zastrzega sie mozliwos¢ zmian konstrukcyjnych i zmian wymiardw.
- W przypadku wielkosci specjalnych mozliwe sg réznice dtugosci tgcznej i Srednicy silnika
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WSKAZOWKI MONTAZOWE,
MOCOWANIE PRZEKLADNI

Naped nasadowy (Sl 14.15/ Sl 14.20, Rys. 1/ 2)

ELEKTROMAT jest nasuwany bez uzywania sity na nasmarowany wat napedowy watu
nawojowego.

W wydrgzonym watku, dotgczony wpust pasowany (1) jest zabezpieczony przed
przesuwaniem sie przy pomocy 2 $rub, znajdujgcych sie po obu stronach przektadni.

Do zamocowania podpory momentu obrotowego albo konsoli kotnierzowej (2) nalezy wykonac
odpowiednie otwory w konsoli, przygotowanej przez inwestora.

. —
S 12.5 25
i B
73 90
93 126
Rys. 1: Naped nasadowy z podporg momentu Rys. 2: Naped nasadowy z konsolg kothierzowg

obrotowego

Naped nasadowy (rys. 3)

ELEKTROMAT jest nasuwany bez uzywania sity na nasmarowany wat napedowy watu
nawojowego.

Przy montazu watu nawojowego z ELEKTROMATEN nie nalezy poprzecznie

wyrownywac (luzne tozysko) Jako tozysko state, stuzy tozysko przeciwlegte do poprzecznych
korektér watu nawojowego (Sruby mocujace w korpusie tozyska lub pierscienie mocujace).

Standartowa stopa mocujgca (3) umozliwia montaz ELEKTROMATU w pozycji poziomej jak
i pionowej.

Inne mocowania przektadni (podpora amortyzujgca, podpora przesuwna) znajdujg sie w ofercie
akcesorii dodatkowych.

(3)

L
=

Rys. 3: Naped nasadowy

Jezeli obudowa przektadni bedzie pokrywana dodatkowg powtokg malarska, to pierscienie
uszczelniajgce wat w zadnym wypadku nie moga zostac¢ pokryte farbg.
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AWARYJNE URUCHAMIANIE RECZNE

Awaryjne uruchamianie reczne przewidziane jest do otwierania lub zamykania bramy bez
zasilania energig elektryczng.

Ostrzezenie! Niebezpieczenstwo zranienia przy biednej obstudze!

- Przed uzyciem recznego uruchamiania awaryjnego nalezy wytgczyé
wytgcznik gtéwny napedu.

- Reczne uruchamianie awaryjne dozwolone jest tylko przy nieruchomym
silniku.

- Przy recznym uruchamianiu napedu nalezy ustawi¢ sie w bezpiecznej pozycji.

- W przypadku ELEKTROMATOW z hamulcem sprezynowym, otwieranie i
zamykanie bramy musi nastepowac przez pokonanie oporu hamulca.

- Z przyczyn bezpieczenstwa przy bramach bez wyréwnowazenia ciezaru
wolno zwalnia¢ hamulec tylko w celach kontrolnych przy bramie znajdujacej
sie u dotu.

- Nie pozadane zwolnienie hamulca elektromagnetycznego musi zostaé
udaremnione poprzez $rodki zabezpieczajgce ze strony klienta

Przy pomocy awaryjnego uruchamiania recznego nie wolno ustawia¢
bramy poza jej potozeniami skrajnymi, gdyz powoduje to zatgczenie
awaryjnych wytgcznikéw krancowych. Elektryczne uruchomienie bramy jest
wtedy niemozliwe.

Awaryjne uruchamianie reczne przy pomocy korby recznej (NHK) (rys. 1)

- Wsung¢ standardowa korbe reczng do otworu i
obracac jg lekko przyciskajac az do wzebienia
zapadki. Po wsunieciu korby do otworu, zostaje
przerwane zasilanie sterowania i elekiryczne
sterowanie bramy jest niemozliwe.

- Brame mozna otworzy¢ lub zamkna¢ poprzez
obracanie korbg reczng.

- Po wyjeciu korby recznej mozliwa jest ponowna

praca elektryczna. . L
Rys.1: Awaryjne uruchamianie

reczne NHK
Standardowa korba reczna
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AWARYJNE URUCHAMIANIE RECZNE

Wykonanie: SK ,»Szybki - tancuch” (rys.1)
Wykonanie: KNH  ,,Urzadzenie awaryjnego otwierania,, (bezrysunku)
Urzadzenie awaryjnego otwierania ,,Szybki -

fancuch* (rys. 1)

] ©

Pociagna¢ lekko za czerwony uchwyt
tancucha aktywujgcego (1)/(reczna praca) az
do oporu (maksymalna sita uruchamiania 50N),
napiecie sterowania jest przerwane i elektryczne
poruszanie bramy jest niemozliwe.

Brama moze by¢ otwierana lub zamykana za
pomocg tancucha zaczepowego (2).

Lekkie pociggniecie za zielony uchwyt tarcucha
aktywujgcego (3) / (elektryczna praca) az do
oporu (maksymalna sita uruchamiania 50N),
napiecie sterowania jest ponownie zatgczone
umozliwiajgc elektryczne poruszanie bramy.

Zmiana diugosci tancucha zaczepowego.
(rys.2)

tancuch zaczepowy mozna otworzy¢ w
miejscu tgczenia i skréci¢ albo wydtuzyé przy
pomocy dodatkowych ogniw.

Ogniwa tancucha nalezy doktadnie dogigc.

Przy zmianie dtugosci fancucha zaczepowego
nalezy zwroci¢ uwage na to, aby podczas
montazu nie skreci¢ tancucha (rys.2).

[

=
©

MANUELLE
—

~~
N
~
)
—/
~~
—
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MOTOR - MOTEUR
—~
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SN—

Rys. 1: Urzgdzenie awaryjnego
otwierania
»S2ybki - fancuch”

(]

D¢
P —

_:\
—

Rys.2: Zmiana dtugosci
tancucha zaczepowego.
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ZMIANA NAPIECIA SILNIKA

Ostrzezenie! Zagrozenie dla zycia przez porazenie pragdem
elektrycznym.

Przed rozpoczeciem montazu nalezy odtgczy¢ przewody od napiecia i
sprawdzi¢, czy sg one faktycznie odfgczone (kontrola napiecia).

Dzieki mozliwosci przetgczania napiecia silnika mozliwa jest eksploatacja ELEKTROMATU
w sieci 3 x 400 V albo 3 x 230 V.

Fabrycznie silnik jest potgczony do pracy w sieci 3 x 400 V w gwiazde. Do pracy w sieci 230 V
silnik nalezy potaczy¢ w trojkat.

Dla zmiany napiecia silnika nalezy zmieni¢ potgczenie koricéwek uzwojen silnika — zgodnie
z rysunkami.

N

[v2 | [ U7 R | 7 [

Potaczenie w Potaczenie w
gwiazde 400V AC trojkat 230V AC

Rys. 1: Zaciski silnika tgczone wtykowo

Przy mocowaniu przewodéw silnika nalezy zwrdcié uwage na to, aby
przewody zostaty wsuniete wystarczajgco gteboko, i aby sruby byty
odpowiednio dokrecone dla zapewnienia dobrego potfaczenia.
Potaczenie nalezy sprawdzi¢ przez pociggniecie za przewody silnika.

W razie przefgczenia silnika do pracy w sieci 3 x 230 V nalezy dopasowac réwniez ptytke
sterowniczg z stycznikami zwrotnymi, zmieniajgcymi kierunek obrotow silnika.

Przy universalnym sterowaniu standartowym nalezy mostek G umiejscowic¢ na zaciskach
T1iT2 . (Elektryczna instrukcja obstugi 51171161).
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USTAWIANIE WYLACZNIKOW KRANCOWYCH
"Der Sichere - Kompakt"

Przez ustawienie wytgcznikow krancowych ustalana jest gorna i dolna pozycja wytgczania bramy.

Dla umozliwienia regulacji, ELEKTROMAT musi by¢ podtaczony elektrycznie. Ptytka sterujgca

wytacznikow kran. (Rys.2) z wytgcznikami kran. jest tatwo dostepna po demontazu obudowy.

Jezeli nie sg jeszcze podtgczone zadne peryferyjne urzgdzenia sygnatow dyspozycyjnych, to

przy pomocy dostarczonego sterowania zmieniajgcego kierunek pracy mozna obstugiwa¢ brame

przyciskami OTWIERANIE, ZAMYKANIE i ZATRZYMANIE (S11-13) w trybie pracy bez

samopodtrzymania.

Po nacisnieciu przycisku OTWIERANIE S11 brama musi sie otwierac. Jezeli tak nie jest, to po

odtaczeniu napiecia nalezy zamienic¢ ze sobg fazy L1 i L2 na ptytce sterowania.

Jezeli ELEKTROMAT zostat zabudowany w potozeniu obroconym o 180s (montaz putapowy), to

brama musi nadal otwierac¢ sie po nacisnieciu zabudowanego przycisku OTWIERANIE S11. W

przeciwnym wypadku nalezy zamienic ze sobg fazy L1 i L2 po uprzednim odtgczeniu napiecia.

Ponadto przy pomocy srub do doktadnej regulacji nalezy tak ustawi¢ obydwa awaryjne wytgczniki

krancowe, aby przetgczaty one dopiero po roboczych wytgcznikach kraricowych.

Dolna pozycja wytaczania

W celu ustawienia wytgcznika krancowego dla dolnej pozyciji

wytgczania bramy nalezy wykonaé nastepujgce kroki (rys. 1):

- Zamkng¢ brame

- Przekrecic krzywke przetgczajaca (1) wytgcznika
krancowego “ZAMYKANIE ” na srodek popychacza
przetgcznika (2) i dokrecié Srube regulacji zgrubnej (3) przy
pomocy dotgczonego szesciokatnego klucza wtykanego

- Otworzy¢ brame, az wytgcznik “ZAMYKANIE” ponownie

przetaczy
- Z powrotem zamkna¢ brame Rys. 1: Krzy’/wka wyfacznika
- Ewentualnie skorygowaé dolng pozycje wytaczania przez kraricowego
obracanie Sruby do doktadnej regulacji (4); Sruba moze by¢
obracana z obu strony przy pomocy dotgczonego
szesciokgtnego klucza wtykanego -
- Awaryjny wytgcznik kraricowy “AWARYJNE POLOZENIE 5 g
ZAMKNIETE” jest automatycznie ustawiony wstepnie po ~
ustawieniu potozenia wytgcznika krancowego “ZAMYKANIE” - s wswiz] @@ 1
Punkt przetagczania wytgcznika kraicowego “AWARYJNE =i |33 AF Q®
POLOZENIE ZAMKNIETE” musi zosta¢ ewentualnie tak Sofst NTaF @ T T
skorygowany przez obracanie sruby do doktadnej regulaciji, sfols2 T | @ 1 T
aby w razie zamiany kierunku obrotéw albo w przypadku 20 s+ v @ ©® {
awarii roboczego wytgcznika krancowego brama zostata =55 zusATz @ ®
zatrzymana bez ryzyka S — —
Gérna pozycja wytaczania § O
Po otwarciu bramy nalezy ustawi¢ wytgczniki kraricowe 2 O O O O Of-Wiyczka

“OTWARTE” i “AWARYJNE POLOZENIE OTWARTE” N[ W B [AT (] silnika
analogicznie do regulacji dolnej pozycji wytgczania.

ZABEZPIECZAJACY OBWOD PRADOWY
Zaciski 21 i 26 na ptytce sterujgcej wyt.kran. (Rys.2) sg zarezerwowane dla obwodu
bezpieczenstwa.

Przerwanie zabezpieczajgcego obwodu prgdowego powoduje wytgczenie napiecia sterowania.
Elektryczna praca bramy jest wtedy niemozliwa.

Zaciski 23 i 26 na ptytce sterujgcej wyt.kran. sg zajete przez wytacznik bezpieczenstwa
awaryjnego uruchamiania recznego i zabezpieczenie termiczne silnika. Zaciski 21 , 22 na ptytce
sterujgcej wyt.kran. sg potaczone poprzez mostek. Zamiast tych mostkdw mozna podtaczyé
dodatkowe wytgczniki bezpieczenstwa. Zamiast tych mostkéw mozna podtgczy¢ dodatkowe
wytgczniki bezpieczenstwa.

Rys. 2: Ptytka sterujgca wyt. kran
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USTAWIANIE WYLACZNIKOW KRANCOWYCH "Der Sichere"

56140001

Przez ustawienie wytgcznikdw kranncowych ustalana jest gérna i dolna pozycja wytgczania bramy.
Dla umozliwienia regulacji, ELEKTROMAT musi by¢ podtgczony elektrycznie. Plytka wytgcznikdéw
kranicowych (rys. 2: ptytka wytgcznikdéw krarnncowych z 7 wytgcznikami krancowymi) z wytgcznikami
kraricowymi jest dostepna po odkreceniu pokrywy wytgcznikow krancowych . Jezeli nie sg jeszcze
poditgczone zadne peryferyjne urzadzenia sygnatéw dyspozycyjnych, to przy pomocy dostarczonego
sterowania zmieniajgcego kierunek pracy mozna obstugiwac brame przyciskami OTWIERANIE,
ZAMYKANIE i ZATRZYMANIE (S11-13) w trybie pracy bez samopodtrzymania .

Po nacisnieciu przycisku OTWIERANIE S11 brama musi sie otwierac¢. Jezeli tak nie jest, to po
odfgczeniu napiecia nalezy zamienic¢ ze soba fazy L1 i L2 na ptytce sterowania .

Jezeli ELEKTROMAT zostat zabudowany w potozeniu obroconym o 180s (montaz putapowy), to
brama musi nadal otwierac¢ sie po naci$nieciu zabudowanego przycisku OTWIERANIE S11. W
przeciwnym wypadku nalezy zamieni¢ ze sobg fazy L1 i L2 po uprzednim odtgczeniu napiecia.
Ponadto przy pomocy srub do doktadnej regulacji nalezy tak ustawi¢ obydwa awaryjne wytgczniki
kraricowe, aby przetgczaty one dopiero po roboczych wytgcznikach krancowych.

Dolna pozycja wytaczania

W celu ustawienia wytgcznika krancowego dla dolnej pozyciji

wytgczania bramy nalezy wykonac¢ nastepujgce kroki (rys. 1):

- Zamknagc¢ brame

- Przekreci¢ krzywke przetgczajaca (1) wytacznika
krancowego “ZAMYKANIE ” na $srodek popychacza
przetgcznika (2) i dokrecié Srube regulacji zgrubnej (3) przy
pomocy dotgczonego szesciokatnego klucza wtykanego

- Otworzy¢ brame, az wytgcznik “ZAMYKANIE” ponownie
przetaczy

- Z powrotem zamkng¢ brame

- Ewentualnie skorygowaé dolng pozycje wytgczania przez
obracanie sruby do doktadnej regulaciji (4); Sruba moze by¢
obracana z obu strony przy pomocy dotgczonego
szesciokatnego klucza wtykanego

Rys. 1: Krzywka wytgcznika
kraricowego

Awaryjny wytacznik kraricowy “AWARYJNE POLOZENIE

ZAMKNIETE” jest automatycznie ustawiony wstepnie po S7 Doda!tkowy’

. .. . ) « ” TShl= wytgcznik krancowy
ustawieniu potozenia wytgcznika kraricowego “ZAMYKANIE g S6 Dodatkowy
Punkt przefaczania wyfacznika krancowego “AWARYJNE - wytacznik krancowy
POLOZENIE ZAMKNIETE” musi zosta¢ ewentualnie tak {1 S3 Otwieranie
skorygowany przez obracanie sruby do doktadnej regulaciji, op s S1 Awaryjne
aby w razie zamiany kierunku obrotéw albo w przypadku oo potozenie otwarte
awarii roboczego wytgcznika krancowego brama zostata 23; S2 Ayvar.yjne _
zatrzymana bez ryzyka el potozenie zamknigte

°El S4 Zamykanie
Gérna pozycja wytgczania ohls S5 Dodatkowy
== wytgcznik krancowy

Po otwarciu bramy nalezy ustawi¢ wytgczniki krancowe
“OTWARTE” i “AWARYJNE POLOZENIE OTWARTE”
analogicznie do regulacji dolnej pozycji wytgczania. Rys. 2: Plytka wytacznikéw
kraricowych
ZABEZPIECZAJACY OBWOD PRADOWY
Zaciski 21 do 28 na ptytce wytacznikdw kranncowych (rys. 2) sg zarezerwowane dla
zabezpieczajgcego obwodu prgdowego. Przerwanie zabezpieczajgcego obwodu prgdowego
powoduje wytgczenie napiecia sterowania. Elektryczna praca bramy jest wtedy niemozliwa.
Zaciski 25 do 28 na ptytce wytgcznikow kraricowych sg przyporzadkowane do wytgcznika
bezpieczenstwa awaryjnego uruchamiania recznego i zabezpieczenia termicznego silnika.
Zaciski 21 do 24 na ptytce wytgcznikow krancowych sg potagczone mostkami. Zamiast tych mostkéw
mozna podtaczyé dodatkowe wytgczniki bezpieczenstwa.
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WYLACZNIK KRANCOWY DES (cyfrowy wytacznik krafcowy) s

Cyfrowy wytgcznik krancowy DES to warto$¢ absolutna pozycji wytgcznika dla bram.
Ustawienia i przetwarzanie sygnatow pozycji koncowych bram dokonuje sie poprzez
Sterowanie w potgczeniu z cyfrowym wytgcznikiem kraricowym DES.

Przy montazu nalezy dokonac¢ wpiecia 6-biegunowej wtyczki. Dodatkowe mechaniczne
ustawienia dla tego przypadku sg zbedne.

Zaciski klem obwodu zabezpieczajgcego (wytaczniki bezpieczenstwa) usytuowane sg po
bocznej stronie wytgcznika cyfrowego DES.

1
J

Mostki obwodu zabezpieczajgcego
przytacze dla wytacznika zabezpie-
Czajgcego, zabezpieczenie termiczne,
urzgdzenie awaryjnego otwierania itp.

|21 22 23]2% 25 26

Rys.1: wytacznik cyfrowy
6-biegunowa wtyczka
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COROCZNA KONTROLA —

Jako wytyczna obowigzuje BGR 232 dla okien, drzwi i bram z napedem Tres¢ tej wytycznej
mozecie Panstwo otrzymac¢ od waszego branzowego zrzeszenia przedsiebiorstw,
dziatajgcego jako instytucja ubezpieczeniowa w zakresie obowigzkowego ubezpieczenia
od nastepstw nieszczesliwych wypadkow, albo na zgdanie réwniez od nas.

Konserwacja napedzanych okien, drzwi i bram moze by¢ wykonywana tylko
przez osoby, autoryzowane przez przedsigbiorce i znajgce zakres
wykonywanych prac konserwacyjnych (BGR 232).

Wskazowki dla kontrolera

Przektadnia:
Przektadnia nie wymaga konserwacji i posiada trwate naoliwienie wystarczajgce na caty
okres zywotnosci przektadni. Wat wyjsciowy nalezy chroni¢ przed rdz3.

Mocowanie:
Nalezy sprawdzi¢ odpowiednie dokrecenie wszystkich Srub mocujgcych i ich stan.

Hamulec (jezeli jest zabudowany):

Przy corocznym przeglgdzie nalezy sprawdzi¢ wtasciwe dziatanie hamulca.

Przy bramach niewywazonych ze wzgledéw bezpieczenstwa zwolnienie hamulca
elektromagnetycznego w przypadku kontroli, wolno dokonac tylko przy dolnej pozycji bramy.
Otwieranie lub zamykanie bramy za pomocag awaryjnego urzadzenia recznego wolno
dokonywac tylko przy zamknietym hamulcu elektromagnetycznym.

W przypadku nadmiernego zuzycia mozna wymieni¢ oktadzine hamulcowg albo po
odtaczeniu prostownika kompletny hamulec.

Urzadzenie zabezpieczajgce w przektadni :

"Der Sichere” jest napedem nasadowym z zintegrowanym urzgdzeniem zabezpieczajacym
w przektadni.

Poprzez testy konstrukcyjne zostato potwierdzone iz zintegrowane urzgdzenie
zabezpieczajgce porusza sie nieobcigzone i nie ulega zuzyciu.

Przy sprawnie funkcjonujgcym napedzie urzadzenie zabezpieczajgce znajduje sie w stanie
nie wymagajgcym kontroli.

Podczas uszkodzenia przektadni urzadzenie zabezpieczajgce uaktywnia sie¢ samoczynnie.
Ciezar poruszony przez naped zostaje przy pomocy urzgdzenia zabezpieczajgcego w danej
pozycji bez gwattownego uderzenia w bezruch doprowadzony. Roztgczenie elektrycznego
zasilania nie jest konieczne gdyz w przypadku uszkodzenia przektadni, pomiedzy silnikiem
a watem napedowym doptyw sity jest przerwany.

W wyniku zadziatania urzadzenia zabezpieczajgcego naped ulega uszkodzeniu i nalezy go
wymienic.
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TRANSPORT, SKLADOWANIE, USUWANIE

ELEKTROMAT jest catkowicie zmontowany i okablowany w sposob gotowy do podfgczenia
Transport i ewentualne sktadowanie powinny odbywac sie w przewidzianym do tego celu
opakowaniu (lub réwnorzednym), aby zapobiec uszkodzeniu urzgdzenia.

Przy usuwaniu nalezy posortowaé odpady na:

- metale

- tworzywa sztuczne

- czesci elektryczne

- smary

SERWIS, CZESCI ZAMIENNE | AKCESORIA

Zwracamy z naciskiem uwage na fakt, ze nie dostarczone przez nas czesci zamienne i
akcesoria nie sg przez nas sprawdzone i dopuszczone do uzytkowania.

Zabudowa i/lub stosowanie takich produktow moze mieé negatywny wptyw na wtasnosci
konstrukcyjne ELEKTROMATU i dlatego spowodowac zagrozenie dla bezpieczenstwa.

Wyklucza sie jakgkolwiek odpowiedzialnos¢ i gwarancje ze strony firmy GfA za szkody,
wynikajgce ze stosowania nie oryginalnych czesci zamiennych i osprzetu.

Jezeli nie mozecie Panstwo sami usunac¢ usterki, to moze ono zosta¢ usuniete tylko przez
wykonawce bramy albo inng firme specjalistyczng. Za ich posrednictwem mozna zamowi¢
rowniez czesci zamienne.
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OSWIADCZENIE

dot : “:
yczace montazu

niekompletnej maszyny

ELEKTROMATEN®

GfA-Gesellschaft fir Antriebstechnik
Dr.-Ing. Hammann GmbH & Co. KG
Wiesenstralle 81

40549 Dusseldorf

Telefon: +49 (0) 211-500 90 0

w rozumieniu Dyrektywy Maszynowej 2006/42/WE, Telefax: +49 (0) 211-500 90 90
zatgcznik Il czesé 1 B www.gfa-elektromaten.de

My, firma
GfA - Gesellschaft fur Antriebstechnik

Wiesenstr. 81, 40549 Dusseldorf (Heerdt), Germany
o$wiadcza niniejszym, ze nizej wymieniony wyrdb jest zgodny z wyzej wymieniong
dyrektywg WE i przeznaczony wytacznie do montazu w instalacjach bram.

Napedy nasadowe - ELEKTROMAT®
"Der Sichere"
"Der Sichere-Kompakt"

Zastosowane normy

PN EN 12453 Bramy — bezpieczenstwo uzytkowania bram z napedem - Wymagania.
PNEN 12604 Bramy —aspekty mechaniczne

PN EN 60335-1 Elektryczny osprzet do uzytku domowego i podobnego - Bezpieczenstwo
uzytkowania Czes¢ 1: Wymagania ogolne.

PN EN 60204 Bezpieczenstwo maszyn - Wyposazenie elektryczne maszyn -
Wymagania ogodlne.

Zobowigzujemy sie udostepnic za posrednictwem naszego Dziatu Dokumentacji urzedom
sprawujgcym funkcje nadzoru rynkowego, na ich uzasadnione zadanie, specjalnej dokumentaciji
dotyczacej niekompletnej maszyny.

Petnomocnik ds. przygotowania odnosnej dokumentacji technicznej
(adres UE w firmie)

mgr inz. Bernd Joachim Synowsky
Inspektor ds. dokumentacji

W rozumieniu Dyrektywy wspdlnotowej nr 2006/42/WE niekompletne maszyny sa przeznaczone
do montazu w innych maszynach albo w innych niekompletnych maszynach czy urzadzeniach
albo tez do tgczenia z nimi w taki sposéb, aby stanowity nastepnie wraz z nimi maszyne w rozumieniu
w/w dyrektywy. Dlatego tez, wyrdb ten mozna uruchamia¢ dopiero po stwierdzeniu, ze cata maszyna
/ cate urzadzenie, w ktérym/ktorej go zamontowano, spetnia wymogi w/w dyrektywy maszynowe;j.

Dusseldorf, 29.12. 2009 Stephan Kleine ﬂ 62’{ . —_—

Prezes Podpis

Erstelldatum: 21.12.2009 Zeichnungs-Nr.: 56197050 Revisionsstand: a
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